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GIRO Y DEFORMACIÓN 
 
1. Movimiento general 
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2. Matriz de giro 
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3. Matriz de deformación 
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4. Componentes ingenieriles de la deformación 
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INTERPRETACIÓN GEOMÉTRICA DE LOS ELEMENTOS DE  ε 
 
1. Elementos diagonales 
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2. Elementos no diagonales 
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3. Deformación de ángulos 
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TENSOR DE DEFORMACIÓN 
 
1. Tensor de deformación de Lagrange 
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2. Tensor de deformación de Euler 
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−+≡ε    en coordenadas eulerianas 
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3. Tensor de deformación de Cauchy 
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ESTADO DE DEFORMACIÓN 
 
1. Ecuación de Cauchy 
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2. Componentes intrínsecas del vector deformación 
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DEFORMACIONES Y DIRECCIONES PRINCIPALES 
 
1. Representación del tensor de deformaciones en las direcciones principales 
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2. Invariantes I del tensor de deformaciones 
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3. Invariantes J del tensor de deformaciones 
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DEFORMACIONES MÁXIMAS 
 
1. Deformación normal máxima 
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2. Deformaciones tangenciales máximas 
 

22
1 IIImáx

n

εε
γ

−
±=  

22
1 IIIIImáx

n

εε
γ

−
±=  

22
1 IIIImáx

n

εε
γ

−
±=  

 
 
DEFORMACIONES OCTAÉDRICAS 
 
1. Deformación normal octaédrica 
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2. Deformación tangencial octaédrica 
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REPRESENTACIÓN OCTAÉDRICO-DESVIADOR 
 
1. Descomposición 
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2. Interpretación geométrica 
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REPRESENTACIÓN DE LAMÉ 
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REPRESENTACIÓN DE MOHR 
 
1. Círculos de Mohr 3D 
 

 
 
 
2. Círculos de Mohr 2D 
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ECUACIONES DE COMPATIBILIDAD 
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