Comportamiento Mecénico de los Materiales Antonio Miguel Posadas Chinchilla
Ingenieria de Materiales Departamento de Fisica Aplicada
Facultad de Ciencias - Universidad de Almeria

f ormul ari o .

ef or naci ones



Comportamiento Mecénico de los Materiales Antonio Miguel Posadas Chinchilla
Ingenieria de Materiales Departamento de Fisica Aplicada

Facultad de Ciencias - Universidad de Almeria

GIRO Y DEFORMACION

1. Movimiento general
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3. Matriz de deformacion
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4. Componentes ingenieriles de la deformacion
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INTERPRETACION GEOMETRICA DE LOSELEMENTOSDE €

1. Elementos diagonales
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2. Elementos no diagonales
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3. Deformacion de angulos
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TENSOR DE DEFORMACION

1. Tensor de deformacion de Lagrange
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Lo E(ui’j +uj, +uk,iuk,j) en coordenadas lagrangianas
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2. Tensor de deformacion de Euler
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3. Tensor de deformacion de Cauchy
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ESTADO DE DEFORMACION

1. Ecuacion de Cauchy
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2. Componentes intrinsecas del vector deformacion

.2
3 Ijn:qn-l-ig’n p D§:e§+¢é_gn9
Ea 2 e2 g
e, =D, <
.2
29,2 =pz-¢
e2 g

DEFORMACIONESY DIRECCIONES PRINCIPALES

1. Representacion del tensor de deformaciones en las direcciones principales
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2. Invariantes| del tensor de deformaciones
Il(e) = ell + e22 +e33 = eI + eII + eIII
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3. Invariantes J del tensor de deformaciones
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DEFORMACIONESMAXIMAS
1. Deformaci 6n normal maxima
e™ =D,
2. Deformaciones tangenciales maximas
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DEFORMACIONES OCTAEDRICAS

1. Deformacion normal octaédrica
1
eno zg(el +e|| +e||| )

2. Deformacién tangencial octaédrica
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REPRESENTACION OCTAEDRICO-DESVIADOR

1. Descomposicion
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2. Interpretacion geométrica
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REPRESENTACION DE LAME
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REPRESENTACION DE MOHR
1. Circulos de Mohr 3D
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2. Circulos de Mohr 2D
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ECUACIONES DE COMPATIBILIDAD
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