Diciembre 2007

Apellidos
Nombre(s)

Equipo

Enunciado del examen

Espafia Cani Ingenieros S.L. es una empresa que se dedica al desarrollo de grandes aplicaciones
de software y de sistemas informadticos a terceras partes. En la actualidad la empresa de
informatica esta desarrollando, para otra empresa del sector avicola, un sistema automatizado de
sexador de pollos, una aplicaciéon programada en C++ que ahorrara tiempo y mano de obra a
corto plazo pues se cuenta con una poblacién de 5.000 pollos diarios.

El proyecto de informatizacién ya empez6 a desarrollarse hace unos meses, y en la
actualidad el equipo de informaticos esta trabajando en una burbuja de quinto nivel cuyo
diagrama DFD se descompone en un diagrama de ultimo nivel (nivel seis), donde todas sus
burbujas son ya terminales. Se trata de un proceso para el almacenamiento de medidas tomadas
port el robot sexador. Este robot, ademas de medir el sexo del pollo de granja, mide también su
peso, el tamafio de su pico y de sus patas.

Ademas, el robot cuenta con tres tipos de sensores que tienen una sensibilidad distinta:
sensor de tipo A, B o C. En el caso de usarse un sensor de tipo C, este puede ser de otras tres
categorias: C1, C2 o C3. El proceso en cuestion por tanto, recibe en su entrada, el nimero del
empleado que controla en ese momento el sistema, el numero del robot sexador para el que se
crea el registro de medidas, la fecha en la que se realizan las medidas (dd/mm/aaaa), un conjunto
de hasta diez medidas, y el tipo de sensor usado. En cada instante el robot no siempre chequea
(mide) un bloque de diez, pero si como maximo diez. Un ejemplo de ficha de medida es como el
que se muestra en la Figura 1.

Por tanto, el diagrama de la burbuja en cuestiéon realiza tres tareas. Por un lado
comprueba (valida) que los datos de medida son correctos (solo los datos de medida). Estas
comprobaciones son ya internas al proceso que lo valida. Si existe algin tipo de error en la
validacion, esta tarea (proceso) devolvera una notificaciéon de error. En caso contrario (datos
correctos) se procedera a la preparaciéon de los datos para su almacenamiento. El almacén de
datos que guarda estos datos es similar a la ficha de la Figura 1. Una vez almacenados los datos,
se notifica del éxito de la operaciéon y se procede a generar un informe similar al que se muestra
en la Figura 1.

N° Empleado: 000012 N° Sexador: 000123
Fecha: 31/01/2007

Datos de medida

Sexo Peso (grms.) Pico (mms) Patas (ctms)
H 200 8,00 3,25
H 201 7,25 3,50
M 208 8,12 4,21

Tipo sensor usado
A: B: C: X
| ClL: C2: X  C3
Figura 1. Ficha de medidas del robot
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Preguntas sobre el enunciado y generales

1. Escriba los diagramas de contexto y de conjunto.

2. Describa el diccionario de datos para el almacén de medidas del robot y para cada uno de los
flujos de datos que salgan en el diagrama anterior.

3. En la fase de analisis los ingenieros estimaron una duracion de desarrollo del proyecto de 478
dias a empezar el 1 de enero de 20006, y un total de 600 puntos de funcién. Se pide: ¢Cual fue
el nimero total de personas calculadas para el equipo de trabajo si el proyecto fue
considerado sencillo y el equipo tiene buena experiencia y los requisitos del sistema ligeros?

4. De la pregunta anterior ¢Cuadl serfa el factor de ajuste minimo si aplicasemos a todas las
métricas un valor igual a 1.5 en cada una de ellas? y de hacerse asi ¢Cual serfa entonces el
numero de procesos estimado ajustado?

5. A lo largo del cuatrimestre en la asignatura se le ha evaluado por la realizacién de nueve
actividades complementarias, algunas de ellas optativas y otras obligatorias. ¢Sabria decir
cudles han sido y en qué ha consistido cada una de ellas?

Notas: (a) Todas las preguntas tienen la misma puntuacion, salvo la 5 que vale 1 punto (b) Es obligatorio contestar
correctamente a las 5 preguntas (c) Cualquier supuesto o aclaracién indiquelo en el examen.



